
ЛЕВЯТАЯ РОССИЙСКАЯ
УНИВЕРСИТЕТСКО-АКААЕМИЧЕСКАЯ
НАУЧНО-ПРАКТИЧЕСКАЯ
КОНФЕРЕНЦИЯ

Ижевск 2008



2. При / = x,g = у получаем обычный двойной интеграл Ри-

мана
D

3. Если / и g непрерывно дифференцируемы в D,то

]/, Л . .
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Рассматривается линейная стационарная управляемая система,
замкнутая по принципу линейной неполной обратной связи

) " (l)

и билинейная стационарная управляемая система

x = (A + ulAl+... + urAr)x, xeR". (2)
Определение. Задача управления спектрам в системе (1) (или в

системе (2)) разрешима, если для любого многочлена п-й степени с
вещественными коэффициентами q(A) найдется постоянное управ-
ление, при котором характеристический многочлен матрицы систе-
мы (1) (соответственно системы (2)) совпадает с многочленом

Пусть матрицы систем (1) и (2) удовлетворяют следующим ус-
ловиям: элементы наддиагонали матрицы А не равны нулю, элементы
выше наддиагонали равны нулю; первые р — \ строк матрицы В и

последние п — р строк матрицы С равны нулю; первые р — \ строк

и последние П — р столбцов матриц Д равны нулю, р Е\1,...,п\.

Для систем (1) и (2), удовлетворяющих данным условиям, полу-
чены критерии разрешимости задачи управления спектром.
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