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Рассматривается
наблюдателем

х = Ах + Ви, , .'С,

у = С'х,

стационарная

. .:-,... , \
:•".' ту.

управляемая

yeRr, •'-

система

(1) ...

(2)
заданная n*(n + m + r)- матрицей (А,в,С). Управление формируется

линейным по наблюдаемым параметрам и = иу,что приводит к

замкнутой системе
x = (A + BUC')x. (3) '

9

ПОЛОЖИМ B(t) = exp(-At)B, С(О = ехр(Л*ОС, Г(3)= |(Д(0Я*(О)®(С(')С'(0>*>
о

где ®- прямое произведение матриц [1, с. 235]. • i • «
Определение [2]. Система (1), (2) называется согласованной, если

для некоторого & > о матрица Г(5) положительно определена.
Следующая теорема обобщает теорему [3, §31] о глобальной

управляемости показателей Ляпунова системы (1) без наблюдателя.
Теорема. Если система (1), (2) согласованна, то система (3)

обладает свойством глобальной управляемости показателей
Ляпунова, т.е. для любого многочлена *(а-) = о-'1 +у1(тп~х + ••• + ?„ с
вещественными коэффициентами найдется постоянная вещественная
mxr- матрица и такая, что характеристический многочлен матрицы
А + вис' совпадает с ^(о-).
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